Modul Reifen:
Dieses Modul ermittelt die Reifenkrafte und den Schraglaufwinkel.
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Hierbei ist <signal1> der Lenkwinkel vorne Reifen
und <signal2> der Lenkwinkel hinten
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Signalfliisse werden nachher mit Hilfe von Signal- PAR m
BUSSEN entsprechend der Anforderung 1.7.2 verringert. - FZG_ac_y »({3
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Karosserie
Modul Karosserie:
Dieses Modul ermittelt die Kriftebilanz, die Querbeschleunigung und die
Momentenbilanz.
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Gierdynamik
Komponente Gierdynamik:
Diese Komponente ermittelt aus der Gierwinkelbeschleunigung die
Gierdynamik.
Fahzeugparameter
Komponente Parameter:
Diese Komponente liefert
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Schwimmwinkel

Modul Schwimmwinkel:
Dieses Modul ermittelt die Schwimmwinkelgeschwindigkeit, den
i i und die i i il




