
Testbericht
für Komponente/Modul/System: Gesamtes Modell von Gruppe D

von Test-Person: Lukas Malte Arndt, Timo Puls

Einstellungen für alle Tests (z. B. Parameter, Simulationsschrittweite,…)

Parameter Name Formel Wert Einheit

Fahrerlenkwinkel delta_F

          Konstante 10 Grad

          Sprung 45 Grad

          Sinusschwingung Amplitude 10 Grad

Frequenz 1 rad/sec

Fahrzeuglängsgeschwindigkeit 20 m/s

Massenträgheitsmoment J_zz 3332 kg/m²

Radstand l 2,8 m

Schwerpunktabstand Vorderachse l_v 1,45 m

Masse m 1600 kg

Achsseitensteifigkeit vorne c_v 1,20E+05 N/rad

Achsseitensteifigkeit hinten c_h 2,50E+05 N/rad

Lenkwinkel hinten delta_h 0 Grad

Lenkübersetzung i_s  1/16

Simulationsdaten

Simulationsdauer 10s

Simulationsschrittweite 0,01s

Geladene Datei: Steuerung.m

Allgemein Keine Anforderungs-ID in diesem Test, da Vergleich mit funktionalen Systemplan durchgeführt wird

Testfälle

Testfall-ID Testfall-Name Anforderungs-ID Vorbedingungen und Eingänge Aktionen Erwartetes Ergebnis Ergebnis Bewertung Kommentar

001 Starten der Matlab Datei Steuerung.m zum laden der Parameter Alle Dateien im selben Ordner Datei in Matlab Laden Durchlauf des Compilers Error (siehe Kommentar) siehe Kommentar Error using load_system (line 21)

No system or file called 'Implementierung' found.

Es wurde die Datei Implementierung_2019a.slx genutzt, daher 

wurde dies dann in der Datei Steuerung.m angepasst.

Vorschlag nur eine Datei im Projektordner zu behalten
002 Test auf Fehler/Abbruch der Simulation bei allen Manövern Matlab Datei auf jeweiliges Manöver 

anpassen

Variable Manöver auf 1 bis 3 setzen Durchlauf der Simulation ohne Fehler für alle 3 Manöver Simulation lief ohne Probleme für alle 3 Manöver durch i. O.

003 Test auf Fehler/Abbruch der Simulation bei falschen Manövern Matlab Datei auf falsches Manöver 

anpassen

Variable Manöver auf 4 setzen Abfangen der Falschen Manövereingabe Simulation lief ohne Probleme durch und es wurde ein Default genutzt i. O.

004 Kontrolle der Simulationsergebnisse bei Manöver Nummer 1 In Matlab Datei auf Manöver 1 stellen Variable Manöver auf 1 setzen Kurzer Sprung und dann einpendeln Siehe Reiter Ergebnis 1 i. O.

005 Kontrolle der Simulationsergebnisse bei Manöver Nummer 2 In Matlab Datei auf Manöver 2 stellen Variable Manöver auf 2 setzen Entspricht Vorlage von Herrn Pro. Dr. Göbel Siehe Reiter Ergebnis 2 i. O.

006 Kontrolle der Simulationsergebnisse bei Manöver Nummer 3 In Matlab Datei auf Manöver 3 stellen Variable Manöver auf 3 setzen Sinusförmiges Signal Siehe Reiter Ergebnis 3 i. O.

007 Allgemein: Darstellung der Ergebnisse durch Matlab Datei siehe Kommentar Schlecht lesbar, da in der voreingestellten Simulationszeit die 

Achsen sehr lang sind im vergleich zum Zeitbereich der 

Wertänderung.

Simulationszeit stand in der Matlab Datei auf 100 Sekunden.

Wurde für diesen Test auf 10s angepasst.

Siehe Test-ID 009.
008 Allgemein: Darstellung der Ergebnisse durch Simulink Datei siehe Kommentar Schlecht analysierbar da die Graphen nicht beschriftet sind.

Wurde für diesen Test ergänzt.

Siehe Test-ID 009

009 Vorbereitung für die Analyse

Um eine bessere Analyse zu ermöglichen wurde in der Datei Steuerung.m die 

Simulationszeit durch die Variable SimTime auf 10 Sekunden geändert.

Sowie in der Simulation in der Ausgabe die Graphen beschriftet.

siehe Kommentar Ergänzung seitens der Tester in der Simulink/Matlab-Datei.

Simulink: Beschriftung der Graphen in der Auswertung.

Matlab: Einstellend er Simulationsdauer auf 10s in der Variable.

010 Vergleich mit funktionalen Systemplan (siehe Reiter 

Funktionaler Systemplan)

011 Anforderungen für die Manöversteuerung:

012 Manöver müssen auswählbar sein Auswahl muss vorhanden sein Auswahl ist möglich i. O.

013 Eingansgrößen für das Modell müssen bestimmbar sein Einstellung muss möglich sein Einstellung ist möglich i. O.

013 Anforderungen für das Modell:

014 Die Fahrt berechnen / simulieren Laufende gesamt Simulation Simulation wird durchgeführt i. O.

015 Geforderte Eingänge für das Einspurmodell:

016        Fahrzeuglängsgeschwindigkeit Eingang muss vorhanden sein und genutzt werden Eingang vorhanden und wird genutzt i. O.

017        Fahrerlenkwinkel Eingang muss vorhanden sein und genutzt werden Eingang vorhanden und wird genutzt i. O.

018 Geforderte Parameter für das Modell:

019        Fahrzeuglängsgeschwindigkeit Parameter muss vorhanden sein und genutzt werden Paramter vorhanden und wird genutzt i. O.

020        Massenträgheitsmoment Parameter muss vorhanden sein und genutzt werden Paramter vorhanden und wird genutzt i. O.

021        Radstand Parameter muss vorhanden sein und genutzt werden Paramter vorhanden und wird genutzt i. O.

022        Schwerpunktabstand Vorderachse Parameter muss vorhanden sein und genutzt werden Paramter vorhanden und wird genutzt i. O.

023        Masse Parameter muss vorhanden sein und genutzt werden Paramter vorhanden und wird genutzt i. O.

024        Achsseitensteifigkeit vorne Parameter muss vorhanden sein und genutzt werden Paramter vorhanden und wird genutzt i. O.

025        Achsseitensteifigkeit hinten Parameter muss vorhanden sein und genutzt werden Paramter vorhanden und wird genutzt i. O.

026 Anforderungen an die Auswertung:

027 Simulierte Fahrt korrekt auswerten Simulation muss ausgewertet/dargestellt werden Simulation wird in Matlab und Simulink per Graphen dargestellt i. O.

028 Die Signale korrekt darstellen:

029          Jeweils in eigenen Diagramm Pro Signal einen Graphen Jedes Signal hat einen eigenen Graphen

030          Alle Diagramme vertikal übereinander Korrekte Positionierung der Graphen In Matlab ist dies korrekt, in Simulink werden 2 Graphen neben den anderen dargestellt siehe Kommentar Test-Punkt wird auf "siehe Kommentar" anstatt auf n.i.o gesetzt, 

da die Matlab Darstellung korrekt ist und wahrscheinlich nur 

diese genutzt werden soll.

Falls nur Matlab Darstellung genutzt werden soll, 

sollte dies z.B. im Lastenheft vermerkt werden.
031          Gleiche Zeitachse Alle Graphen haben gleiche Zeitachse Zeitachse ist bei allen Graphen gleich i. O.
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