Testbericht

Manoversteuerung

fiir ystem: |
[von Test-person: | Lukas Maite Amnt. Timo Puls

[

i all Tests (. 8. Paramet )

Parameter Name ert Enheit
Eingane anoever 10 12301
ineane delta £ 10] Grad
ineane Steotime s[s
ineane Steoint o[6raa
ineane Steovalue a5 Grad
ineane 20[Grag
ineane Sinefre 10]radtts
Eineane 20]mis
useane rad
useane mis

10

Geladene Datei: Steverune.m

000

001

002

003

004

005

006
007
008

Startbedingung.

Manéver 1 durch Manoever_ID laden

Manéver 2 durch Manoever_ID laden

Manover 3 durch Manoever_ID laden

Test was bel Mandver 4 passiert
Eingeben von Manoever_ID 4

Ubertragung der Lingsgeschwindigkeit
Allzemein: Modul benennung

Allzemein: Modulbeschreibung
Allzemein: Veraleich Techn Svstemsoek zu Umsetzung.

Alle Komponenten innerhalb dieses Moduls wurden
entweder .0. im Komponententest geprift oder die Fehler durch
Nacharbeit der Gruooe behoben

Parameter geladen aus Datei Manoeverauswahl.m geladen Starten der Simulation Einstellung des Parameters
Mandver_ID auf 1 gesetzt Fahrelenkwinel auf den Wert Delta_F
Delta F=10 in Rad = 0.1745

Datel Jad Starten

&
Mandver_ID auf 2 gesetzt

eingestellten Parametern
> Fahrerlenkwinkel wechselt nach 5
Sekunden von 0 auf 0.7854.

Parameter geladen aus Datel Manoeverauswahl.m geladen Starten
Mandver_ID auf 3 gesetzt

SineAmp

SineFrea = 10

Parameter geladen aus Datel Manoeverauswahl.m geladen Starten der Simulation

Mandver_ID auf 4 gesetzt

K_v_Cx eingestellt Starten der Simulation
Parameter geladen aus Datel Parameterdatei.m geladen
K Cx=20

Is Sinuskurve m
den eingestellen Parametern
Fahrerlenkwinkel max/min = &

0.349

Konstanter Fahrerlenkwinkel 0

Ausgang 2
Fahrzeugslangsgeschwindigkeit =

K v cx=20

Korrekte Bennennung des Moduls
Beschreibuna was das Modul macht
Missen eleich sein

01745

Sprung auf 0.7854 nah 5
Sekunden

Sinus-Welle

Siehe Reiter "Veraleich”

i.o.

siehe Kommentar
L0.

Laut Komponenten Spezifikation soll hier
ein Konstanter Wert von 0 ausgegeben
werden

Kurz aber vorhanden




Aus der techn Systemspek In der Datei

Fotvivaabagy -
-
Faberyitesassesa et e —
Wwwnes faran? —
Hwiphe iy e Paiie s
Maocul Mandwersiouerung
-
Madul Masdversieumning

Wy 25 N POVETS U XN Mara Tty



Mandver 1

) S @5 A G-F -

Mangver 2

] JORE = - #

Manver 3

890> 8 . ¥
-

Manéver 4

U . e - H-#a |

Fahrzeuglingsgesch




|Testbericht

[far

von Test-Person:

Lukas Malte Amdt. Timo Puls

i alle Tests (2. B. Paramets )
Parameter Name Formel Wert Einheit
delta F
Konstante 10(rad
Sorung 1]rad
Amolitude 1 |rad
Freauenz 1 |rad/sec
0 [m/s
I 3332 [ka/m?
Radstand 1 2.8[m
Vorderachse Iy 1.45[m
Masse m 1600 [ke
rne cv 1.20E+05 [ N/rad
ch 2.50€+05 [ N/rad
Lenkwinkel hinten delta h 0]Grad
116
105
Gela

001 | Teste Ausgabe des Moduls mit allen Eingangen
mit den Parametern aus der Date Steuerung.m
Mit Mandver Lenksprung auf 1 nach 15

002 | Teste Ausgabe des Moduls mit allen Eingangen
mit den Parametern aus der Datel Steuerung.m
Mit Mandver Lenksprung Konstant auf 10 gesetzt per
Konstante

003 | Teste Ausgabe des Moduls mit allen Eingangen
mit den Parametern aus der Date Steuerung.m
Mit Mandver Lenksprung per Sinusschwingung
004 | Vergleich mit Zustandsraum Simulation

005 | Allsemein: Modul benennune
006 | Allzemein: Modulbeschreibung
007 | Allsemein: Vereleich Techn Svstemsek zu Umsetzune

000 Alle Komponenten innerhalb dieses Moduls wurden
entweder 0. im Komponententest gepraft oder die Fehler durch
Nacharbeit der Gruppe behoben
Siehe Test-ID 000
Werte der Parameter aus Datei Steuerung.m geladen
Wert fiir Fahrerlenkwinkel mit Sprung auf 1 nach 1 sek belegt

Siehe Test-ID 000
Werte der Parameter aus Datei Steuerung.m geladen
Wert fir Fahrerlenkwinkel mit Konstanter auf 10 belegt

Siehe Test-ID 000
Werte der Parameter aus Datei Steuerung.m geladen
Wert fiir Fahrerlenkwinkel mit Sinusschwingung belegt

Simulation ber 105

Simulation dber 10

Simulation aber 105

‘Sprung der Werte im Scope bei 1
Sekunde mit kurzem
"Uberschwingen" und dann wieder
einpendeln

Sofortiger Sprung der Werte im
Scope mit kurzem "Uberschwingen”
und dann wieder einpendeln
Uperschuingen und Endwerte
miissen hoher sein als Test ID 001

‘Ausgang mit Sinusschwingung

Gleicher Graph

Korrekte Bennennune des Moduls
Beschreibung was das Modul macht
Misssen eleich sein

Siehe Reiter "Scope der
Simulation”

Siehe Reiter "Scope der
Simulation”

Siehe Reiter "Scope der
Simulation”

Siehe Reiter “Scope der
Simulation”

Siehe Reiter "Vereleic

i.o

siehe Kommentar

Graphen unterscheiden sich.

Kurz aber vorhanden
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Sprung des Fahrerlenkwinkels auf 1 nach 1 sekunde

Eigener Versuch des Erstellens des Zustandsraums Modell von Herr Prof Dr Gobel

Fahrerlenkwinkel per Konstante auf 10 gesetzt

Fahrerlenkwinkel mit Sinusschwingung
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von Test-Person:

[ Lukas Malte Ardt. Timo Puls

i alle Tests (2. B. Paramets )
Parameter Wert Einheit
Eingang Gierrate K Psi Punkt 1[radss
Eingane Ka o 2[mis?
Eingang Ka o 3[m/st
Eingane x-Komoonente der Kral KCF o aln
Eingang v-Komponente der Kri KFov s[n
Eingane 6rad

Gela

001 Gierrate K_Psi_Punkt

002 | Langsbeschleunigung K_a_cx

003 | Querbeschleunigung K

004 KCFoc

005 K Foy
006 | schwimmwinkel beta

007 | Log-Struktur ‘Auswertung”

008 | Allzemein: Modul benennung

009 | Allemein: Modulbeschreibune
010 Allzemein: Vereleich Techn Svstemsbek zu Umsetzung

inge
000 | Alle Komponenten innerhalb dieses Moduls wurden

entweder i.0. im Komponententest geprift oder die Fehler durch

Nacharbeit der Gruppe behoben

Sprung mit der Hohe 1 zum Zeitpunkt 15

Sprung mit der Hohe 2 zum Zeitpunkt 25

Sprung mit der Hohe 3 zum Zeitpunkt 25

Sprung mit der Hohe 4 zum Zeitpunkt 4s

Sprung mit der Hohe 5 zum Zeitpunkt 55

Sprung mit der Hohe 6 zum Zeitpunkt 55

Darstellung auf dem Scope der Komponente

Simulation Gber 105

Simulation Gber 105

Simulation Gber 105

Simulation Gber 105

Simulation Gber 105

Simulation Gber 105

Simulation Gber 105

Darstellungen der Einzelwerte | Siche Reiter "Scope”
der Konstanten auf dem Scobe

Korrekte Bennennung des Moduls

Beschreibun was das Modul macht

Mussen eleich sein Siehe Reiter "Vergleich"

siehe Kommentar

siehe Kommentar

siehe Kommentar

siehe Kommentar

siehe Kommentar

siehe Kommentar

0.

Lo

siche Kommentar
0.

Testfalle
Testfall-ID. Testfall-Name Anforderungs-ID__ Vorbedingungen und Eing: Aktionen Erwartetes Ergebnis. Ergebni Bewertung Kommentar
000

Nur eine Konstante, wird indirekt Gber
Ausgabe gepraft

Nur eine Konstante, wird indirekt Gber
Ausgabe georf

Nur eine Konstante, wird indirekt Gber
Ausgabe georaft

Nur eine Konstante, wird indirekt Gber
Ausgabe georaft

Nur eine Konstante, wird indirekt Gber
Ausgabe georaft

Nur eine Konstante, wird indirekt Gber
Ausgabe gepraft

Daten werden auf den einzelnen Scopes
dargestelit

Kurz aber vorhanden
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Modul Auswartung

Pareawriung der Brguconse

In der Umsetzung







