Technische Systemstruktur — Final Countdown

Netzteil 12V /2 A 12v
+ On-Hebel
Sensorik / Eingabe DC-Buchse Aktorik / Ausgabe
12C: A4, A5
RFID-Leser MFRC522 SPI: D3-D13 LCD 16x2 mit I2C
(3,3V)
digital: D8, A2 Status-LEDs rot / griin
Arduino Uno R3 (je 220 Q)
3 Leuchttaster digital: DA-D6 (ATmega328P) “
grin / blau / rot digital: A1 Lifter 12V
(10 kQ Pulldown) Software: MOSFET IRLZ44N + Freilauf-
MATLAB/Simulink diode
(Stateflow)
. Pulse: D3
Potentiometer 10 kQ analog: AO use MOSFETIRLZA4M UV-LED1W
(Spannungsteiler 0-5 V) (+ Vorwiderstand)

— Signalfluss —» Energieversorgung



Funktionale Systemstruktur — Final Countdown

Eingabe

System einschalten

Countdown starten
(Identifikation)

Tastendruck erfassen
(Farbe + Zeitpunkt)

Frequenz einstellen
(analoger Wert)

Eingabe bestatigen

Verarbeitung (Steuerung)

Ablaufsteuerung
(Zustandsautomat)

Zeitpunkt prifen
(Soll/Ist-Vergleich)

Analogwert in
Frequenz umrechnen

Countdown 30 s
herunterzahlen

Fehler zahlen
(1./ 2. Fehler)

Frequenz prifen
(mit Toleranz)

Ausgabe

Text & Countdown
anzeigen

Rickmeldung
richtig / falsch

Rotor antreiben

Licht pulsen
(eingest. Frequenz)

Stroboskop-Effekt: Stimmt die Blitzfrequenz mit der Drehzahl (iberein (f = n / 60), steht der Rotor scheinbar still und der Code fiir das Zahlenschloss ist ablesbar.

Code
lesbar
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