Testbericht

fiir

Jinput

[von Test-person:

[ Lukas Arndt. Timo puls

i alle Tests (2. B. P

01 Mandver laden Manéver 1

02| Mandver laden Manéver 2

03 Manover laden Manover 3

04 Mandver laden Manéver Default

05 Belegung des Parameters delta_F

06 Parametrierung des Sprungs

07 Parametrierung der Sinuskurve

08 | Ubertragung der Lingsgeschwindigkeit

09 Alleemein: Komponenten benennune.
10/ Allcemein: Sauberkeit Verkabelune

Parameter
Eineane ManéverID
Eingane Paramter-ID
[Auseane Grad
[Auseans mis
10

Geladene Datei

Geladene Dateis Paramterdatei m
Testfille

geladen aus Datei Jad
Manéver_ID auf 1 gesetzt
Delta F

aus Datei Jadk

Manéver_ID auf 2 gesetzt

s
Step Value = 45

Parameter geladen aus Datel Manoeverauswahl.m geladen
Manover_ID auf 3 gesetzt

SineAmp.

Sinefreq =4

aus Datei Jadk
Manéver 1D auf 4 eesetzt

delta_F auf Wert eingestelt

Parameter eeladen aus Datei Parameterdatei.m celaden
Sprungparameter eingestellt (alles 1)

Parameter eeladen aus Datei Parameterdatei.m eladen
Sinusparameter eingestellt (Amp
Parameter eeladen aus Datei Parameterdatei.m eladen
K_v_Cx eingestellt

Parameter geladen aus Datei Parameterdatei.m geladen

Starten der Simulation

Starten der Simulation

Einstellung des Parameters
Fahrelenkwinel auf den Wert
Delta F in Rad = 0.1745
Fahrerlenkwinkel als Sprung mit
den eingestellten Parametern

> Fahrerlenkwinkel wechselt
nach 5 Sekunden von 0 auf 0.7854.

Starten

Starten der Simulation

Starten der Simulation

Starten der Simulation

Starten der Simulation

Starten der Simulation

mit den eingestellen Parametern
Fahrerlenkwinkel max/min =
20349

Konstanter Fahrerlenkwinkel 0
delta_F entspricht dem Wert in
Matalab Datei

Sprung entspricht Eingaben
Sinus entspricht der Eingabe.

Ausgang 2
Fahrzeugslangsgeschwindigkeit =
0

01745

Sprung auf 0.7854 nah 5
Sekunden

Error

i.0.

i.o.

i.0.

i.0
i.0.

Default Einstellung wird nicht geladen, es
wird ein Fehler auseechen

mit Test Case 01 geprift

mit Test Case 02 geprft

mit Test Case 03 geprft

Zusammenfassune von Test Cases 04-06
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ar [Fahrcugparameter I
fuon Test-person as Ml Timo Puls [
I
i all Tosts (.87 T
Parameter
Fincans Wincee e
eincane Nirad
Fincans Wirad
eincane n
Fincans Radctand m
eincane vt
= e
100
[restane
Testiall-Name. Vor prm—
001 Zur Berechnuna notwendice Parameter 10 Uberschrift kein Test moiich siehe Kommentar  Nur Uberschrif kein Test moslch
002 Masse in kg 20 atel 105 Datel Parameter.mat 160010,
Messen der Erzebnis mit Disolav an den Ausgangen der Komoonente
003 Achsenstelfgkelt vorne in N/rad 30/ atei Simulation fur 105 derDatel Parameter.mat 120000 .0
Messen der Ergebnis mit Display an den Ausgangen der Komponente
004 Achsensteifigkeit hinten in N/rad 40/ Datel 105 Datel Parameter.mat 25000 1.0.
Messen der Erzebnis mit Disolav an den Ausgangen der Komoonente
005 schwerpunktabstand in m 50/ Datel Simulation fur 105 der Datel Parameter.mat 240i.0.
Messen der Ergebnis mit Display an den Ausgangen der Komponente
006 Radstand inm &0 Datel 105 Datel Parameter.mat 1451.0.
Messen der Erzebnis mit Disolav an den Ausgangen der Komoonente
007 Massentragheitin kg2 70 Datei Simulation fur 105 derDatel Parameter.mat 33210
Messen der Ergebnis it Disolay an den Ausgangen der Komponente
008 Fahrzeugparameter 1:6 50| Datel 105 Datel Parameter.mat fen Tests erfllc
Messen der Erzebnis mit Disolav an den Ausgangen der Komoonente
009 Allaemein: Komaonenten benennung x io.
010 Allaemein: Sauberkeit Verkabelune x io

a0

ety

4 [




|Testbericht

[far

[t

von Test-Person:

[ Lukas Malte Ardt. Timo Puls

i alle Tests (2. B. P

Parameter

Eingang

delta F

Rad

Auseane

Rad

Datei: Parameter.mat

SchrittaroBe 0,015

Schrittweite von 105

001 Lenkwinkels der
00290 = O¢/is
003 | Fahrerlenkwinkel delta_F

7

Lenkilbersetzung s

Vorderachslenkwinkel delta v

Allzemein: Komponenten benennune
Allzemein: Sauberkeit Verkabelung

30| Einfiigen einer Konstante zur
simulation.
Hier zum testen der Wert 1.

40| Laden aus der Datel Parameter.mat

Diese muss vor der Simulation
eingebunden werden

s o]

Messen und Anzeigen dber Disolay

siehe Kommentar
siehe Kommentar
siehe Kommentar

siehe Kommentar

n.i.0.

.0

Nur Oberschrift, wird daher nicht getestet
Nur Formel. wird daher nicht eetestet
Da dies nur der Eingang ist, wird dies indirekt Gber den Ausgang getestet

Da dies nur der Eingang ist, wird dies indirekt Gber den Ausgang getestet

Anscheinend geteilt mit mal vertauscht

.

Komponorie Lankwinks!
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[far

VA

von Test-Person:

Lukas Malte Amdt. Timo Puls

i alle Tests (2. B. Paramets )
Parameter

Eingang 2ur Vorderachse | v

Eingane Gierrate K Psi Punkt rad/s
Eingang Kar beta rad

Eingane K v o mis

[Auseane Ach v rad

Simulation fur 105

Datel eter.mat

Datel

001 | Berechnune des Schwimmuinkels der Vorderachse nact]
002 ;

003 | Schwerpunktabstand zur Vorderachse |_v
004 | Gierrate K_Psi_punkt

005 | Karosserie-Schwimmwinkel beta

006 | Fahrzeuglangsgeschwindigkeit K_v_Cx

007 | Achs-Schwimmuinkel beta v
008 | Allzemein: Komoonenten benennune
009 | Allzemein: Sauberkeit Verkabelung

2

5

0

0| Laden aus der Datei Manoeverauswahl.m
Datei muss vor Simulation geladen werden

0| Annahme und einbinden durch Konstante mit Wert 10

0| Annahme und einbinden durch Konstante mit Wert 10

0 Laden aus der Datei Manoeverauswahl.m

Datei muss vor Simulation geladen werden

0| Auslesen/Darstellen durch ein Disolav

Simulation fr 105

Simulation fur 105

Simulation fr 105

Simulation fur 105

Simulation fr 105

Wert fur Schwimmuinkel
vorne wird berechnet it
B Lyt oK
=10+(1,4510)/20

siehe Kommentar
siehe Kommentar

siehe Kommentar
siehe Kommentar
siehe Kommentar
siehe Kommentar

10.725)1.0.
0.

i.0.

Komponenle Schweniminkel

Testfalle
Testfall-ID. Testfall-Name Anforderungs 1D Vorbedingungen und Eingange Aktionen Erwartetes Ergebnis. Ergeb Bewertunz Kommentar
10

Nur Uberschrift, daher kein Test méelich
Berechnung um den Ausgang prifen zu konnen

Nicht direkt prifoar.

Prfung wird durch das Ergebnis der Ausgabe
gemacht

Nicht direkt prafoar.

Prisfung wird durch das Ergebnis der Ausgabe

macht

Nicht direkt prifoar.

Prifung wird durch das Ergebnis der Ausgabe
gemacht

Nicht direkt prafar.

Prisfung wird durch das Ergebnis der Ausgabe
gemacht

m
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fur

von Test-Person:

1 T
[ Lukas Wiate Arnd. Timo Puls

ir alle Tests (2. B. Parameter. )
Parameter
Eineane 2ur Hinterachse | h m
Einane Gierrate K Psi Punkt rad/s
Einane Ka rad
Einane K v ox mis
Auseane Act beta h rad

Simulation fir 105

Datei ter.mat

Datei

001 | Berechnune des Schwimmuwinkels der Hinterachse nack
002

003 Schwerpunktabstand zur Hinterachse |_h

004 | Gierrate K_Psi_Punkt

005 | Karosserie-Schwimmwinkel beta

006 | Fahrzeugléngsgeschwindigkeit K

007 Achs-Schwimmuwinkel beta h
008 | Allsemein: Komoonenten benennune
009 Allsemein: Sauberkeit Verkabelung

20

30

0

50

60

70

Laden aus der Datei Manoeverauswahl.m
Datei muss vor Simulation geladen werden

Simulation fur 105

Annahme und einbinden durch Konstante mit Wert 1( Simulation fir 105

Annahme und einbinden durch Konstante mit Wert 1( Simulation fur 105

Laden aus der Datei Manoeverauswahl.m
Datei muss vor Simulation geladen werden

Auslesen/Darstellen durch ein Disolav

Simulation fur 10s

Simulation fir 10

Wert fir Schwimmuwinkel
hinten wird berechnet mit
B_h=B-(Lh * ¥_KIv_cx K
B_h=10- (1,35 * 10)/20

8 h=0325

Aus Berechnune 9325

siehe Kommentar

siehe Kommentar

siehe Kommentar

siehe Kommentar

siehe Kommentar

siehe Kommentar

9.325/1.0.

L0,

Testfalle
Testfall-ID Testfall-Name Anforderunes-ID__ Vorbedingungen und Eings Aktionen Erwartetes Ergebnis Ergebnis Bewertus Kommentar
10

Nur Uberschrift, daher kein Test maelich

Berechnung um den Ausgang prifen zu konnen

Nicht direkt priifbar.
Priifung wird durch das Ergebnis der
Ausgabe gemacht

Nicht direkt prifbar.

Priifung wird durch das Ergebnis der
Ausgabe gemacht

Nicht direkt priifbar.

Priifung wird durch das Ergebnis der
Ausgabe gemacht

Nicht direkt priifbar.

Priifung wird durch das Ergebnis der
Ausgabe gemacht

— L.
R

K_Pai_Punkt

K.v.Ca beta

Komponents Schmmmainiel HA
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| | A |
von Test-person [ Lules Malte Arndt. Timo Puls [
ir alle Tests (z. B. P: te )
Parameter
Eineane Lenkwinkel vorne delta v rad
Eineane Ach v rad
[Auseane aloha v rad
105
Testialle
Testfall-ID Testfall-Name Anforderungs-ID Vorbedingungen und Eingange Aktionen Erwartetes Ergebnis Ergebr Bewertung Kommentar
001 Berechnune des Schraelaufwinkels der Vorderachse nac 10 Test moelch
002 2 Ergebni siehe Kommentar | Nur Berechnung kein Test maglich
.
003 | Lenkwinkel vorne delta_v 30, Anlegen einer Konstante mit dem Wert 1 Simulation Uber 105 siche Kommentar | Konstante daher kein direkter Test moglich
Test tber Ergebnis der Ausgabe
004 | Achs-Schwimmwinkel beta_v 40 | Anlegen einer Konstante mit dem Wert 1 Simulation iiber 10s siehe Kommentar | Konstante daher kein direkter Test moglich|
Test iber Ergebnis der Ausgabe
005 | Schralaufwinkel aloha v 50, Auslesen und Darstellen Gber ein Displav Simulation dber 105 Erecbnis aus Rechnune ist O olio.
006 | Allsemein: Komoonenten benennung i.o.
007 | Allsemein; Sauberkeit Verkabelune x

.o,




Testbericht

fiir Modul/System:

Schraglaufwinkel_HA

von Test-Person:

Lukas Malte At

fiir alle Tests (z. B. Paramet )
Parameter
Eingang Lenkwinkel hinten delta h rad
Eingang beta h rad
Ausgang alpha h rad
Simulation iber 105
Testfall-ID Testfall-Name Anforderungs-ID__ Vorbedingungen und Eingéinge Erwartetes Ergebnis. Ergebnis Bewertung Kommentar
001 [Berechnuna d der Hinterachse nach 10 siehe Kommentar | Nur Uberschrift daher kein Test moglich
002 5 20 Ergbenis = 1- siehe Kommentar | Nur Berechnung daher kein Test moglich
an = o
003 Lenkwinkel hinten delta_h 30| Konstante mit dem Wert 10 eingetragen Simulation aber 105 siehe Kommentar | Konstante daher kein direkter Test moglich
Test Gber Ergebnis der Ausgabe
004 Achs-Schwimmuinkel beta_h 40/ Konstante mit dem Wert 10 eingetragen Simulation aber 105 siehe Kommentar | Konstante daher kein direkter Test moglich
Test ber Ergebnis der Ausgabe
aloha h 50/ Ausgabe und Darstellung Uber ein Display | Simulation ber 105 Ergebnis aus Berechnung = 0 i.o.
006 |All benennung x .0
007 Allgemein: Sauberkeit Verkabelung x i.o.

Komponenle Schraglautwinkel HA




Testbericht

fiir :

Radkafte VA

von Test-Person:

Lukas Malte Arndt, Timo Puls

fiir ale Tests (2. B. Paramet )
Parameter

Eingang alpha_v. rad
Eingang. cv NJrad
Ausgang REFyv N

Simulation dber 105

Testfall-ID

Anforderungs-ID

Aktionen

Erwartetes Ergebni

Ergebnis Bewertung

Kommentar

001 Berechnung der Radkréfte der Vorderachse nach [1], For|
o2 _
by =

003 Schraglaufwinkel alpha_v
004 Achsseitensteifigkeit c_v

005 | Achsenquerkraft R_F_yv
006 | Allgemein: Komponenten benennung.
007 | Allgemein: Sauberkeit Verkabelung

30
40

50

Konstante mit dem Wert 1 erstellen
Wert wird aus Parameter.m geladen

Dies muss vor der Simulation geschehen
Darstellung und Ausgabe iber ein Display

Simulation Gber 105
Simulation Gber 105

Simulation tber 105

Ergebnis = c_v * Alpha_v
Ergebnis = 1,265 * 1
Ergebnis = 1,265

Ergebnis aus Berechnung

siehe Kommentar
siehe Kommentar

siehe Kommentar
siehe Kommentar

1,206405i. 0,
i.0.
i.0.

Kein Test moglich, da dies nur eine Uberschrift ist
Kein direkter Test maglich, da dies nur eine Formelist

Nur eine Konstante, wird indirekt iber Ausgabe geprift
Nur eine Konstante, wird indirekt ber Ausgabe geprift

Kompanenie Radkrafte_VA
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fuon Test-person [Lukas wa Timo Puls
irale Tests (.5, n
rarameter
Fingans o & o
eingane o wiad
nucoane t N
T0c

oatel
e

001 Berechnune de Radirate der Hinterachse nach 1. For m

o2 N 0 Ergebnis~c_h* Apha_h N Berechnung »

2Fyn ep s Eaeonis 256571
rgebnis - 2565
003 Schraslaufuinkel aloha 30| Konstante anegen it dem Wert 1 Simulation dber 105
40, Wert aus derDatei Parameterdateim | Simulation er 105 Nur Konstante

04 Achsseitensteifigkeit c_h
durch Kosntante laden
Muss vor der Simulation eingebunden

werden
105 sts 2506405 1.0,
io

005 Achsenauerkraft R F vh
Allsemein: Kamoonenten benennune x
07 Allsemein: Sauberkeit Verkabelune L0,




ITestbericht

fir

ieesamme

von Test-Person

[Timo Puls. Lukas Malte Arndt

i ale Tests (2. 5.

Parameter

Eingang RFw N

Eincane RFh N

Eingang Lenkwinkel vorne delta v rad

Eincane delta h rad

[Ausaane x-Komponente der Kréftesu F o N

Auseane v Fov N
Simulation dber 105

estfalle

wertung
001 Berechnung und Ausgabe der Karosserieschwerpunkt nach (1], Formel 125 10 siche Kommentar | kein Test, da es sich nur um ein
Oberschrift handelt
002 Fr,y i . siehe Kommentar | kein Test, da es sich nur um Formeln
Ty ot handelt
003 Achsenauerkaft (VA) R_F_yv 30/ Konstante it dem Wert 10 erstellen Simulation dber 105
Ausaabe ceorift
004 Achsenquerkaft (HA) R_F_yn 40 Kanstante mit dem Wert 10 ersellen Simulation Gber 105 ur
Ausasbe seorit
005 | Lenkwinkel vorne delta_v 50 105
Ausaabe ceortft
006 | Lenkwinkel hinten delta_h 60| Konstante mit dem Wert O erstellen Simulation Gber 105
Ausasbe seorit
007 70| Darstellung und Ausgabe Gber Display 105 Ergebr 4794 n.i.0 Berechnung in der Komponente erfolgt
KFox icht wie spesifiiert nach Formel 1.25
sondern Gber 1.24 und 1.25
(Koordinatentransformation
008 | y-Kompanente der Kraftesumme im Fahrzeugschwerpunkt K 80| Darstellung und Ausgabe lber Display Simulation dber 105 Ergebis aus Berechnung fir 1878 n.i.0. Berechnung in der Komponente erfolgt
KFoy nicht wie spezifiziertnach Formel 125
Sondern tber 1.24 und 1.25
(Koordinatenteansformation]
009 Allzemein: Komponenten benennune x o,
010 Alleemein; Sauberkeit Verkabelune x io.
011 sonstige x| Darstellung und Ausgabe Gber Display Simulation dber 105 siehe Kommentar | Ausgénge K_F_yv und K_F_yh und deren
Berechnung sind nich specifiiert
o N o s
a o < 9
0s v r. 87y
“a




Testbericht

Bescheunigungs-Berech:

mung.

on Test erson

e )
Eineane [ =
Fineane v T
Eineane Fo N
acomne 2o B
[ruseane Be is”

Simulaton aber 10¢

2 der Quer- und Langsbeschieunigung n

Fahrzeustaneseeschuinciekeit K V Cx

\omoonente der kit
Masse m

Langsbeschleunigung K

ecumme im Fahezeusschwernunkt £ e

Querbeschieunigung K a_cy

 benennuns

Aleemein:SauberkeitVerkabelune.

28

A

Ersellen eines Sorunes auf 10 nach 5 Sekunden
Fetelln ainer Konstante mit dem Wert 10
Parameter aus der Datei Parameterdate.m entnommen
Wertictm - 1600

Darstellung und Ausgabe dber Scope

Darstellung und Ausgabe Uber Display

Simulstion dber 10¢
Simlation aher 10¢
Simulstion aber 105

Simulstion aber 105

Simulaton dber 105

K a_Cy < m *(oeta_dot + pei_di) * K_v_Cx

MK a_Cy=-beta"K_F_yw+K.

= Loeta™ _Fyuek F_uh)/m

Ergebnis aus Gleichung,

daessich nur.

ein s s sich nur.

n.i0.
einer sekunde)
000625 .10,

0.

Die Gllchung aus Anforderung 20/ TestCase 002 kann mit
den Esingen nicht umeesetst werden




Testbericht | |
e I
von Test-person I Timo Puls I
e 3

Eneane Nasserirahei o
eneane ) o
YRS o
e Giorate K P punks s
Smstonsdsien

001 Berechnung und Aussabe der Giertenach 1. Formel 125, 10

w L E sk 20/ 122 K ps_Punkapunkt - v - ehe Kommentar | ke Test.da e s ur um Formeln handel

Lok ne K Eyn 332K ps_Punkipunkt - 145+10- 135 * 10

K ps_Punktpunkt = 1/3332
KCps_Punkt = Integrl(K_psi_PunkiPunkt] von 1 Sekunde bis 10 Sekunden

003 Achsenauerkraft (VAL F v 30, Beleeune mit Sorune nach 1 Sekunde auf den Wert 10 Simulston aber 10¢ Nureine
004 | Achenouerkeatt (14818 £ v 20| Rlegun mit Sorune nach 1 Sekunde auf den wert 10 Simlation aher 10¢ ohe Kommentar | Nur eine Konstante. witd indirekt aber Ausaabe oenrift
005 Massentragheit|_zz 50/ Laden der Parameter aus der Datei Paramterdatel.m Simulstion aber 105 Nureine
=233
1005 Schwerounktabstand zur Hinterachse | 50 Kanstante zu1 h=1-1 v=2.8-1.45 - 135 berechnet Simlstion aber 10: Nureine
007, Schwerpunktabstand zur Vorderachse | v 70, Laden der Parameter aus der Datel Paramterdatel.m Simulaton uber 105 Siehe Kommentar | Nur eine Konstante,wird indirek uber Ausgabe geprift
s
008 Fahrzeuglangsgeschwindigkelt in m/s 80, Belegung mit einer Konstanten mit dem Wert 10 Simulaton uber 105 Wird n der atund kann
entfalen
000 Gibeschleunioun K Pe PunketPunk in 1542 x| Ausanbe dher isoiny Simulation dher 106 Fraebnis aus Gleching nach 1 ekunde [ Tuischenarsehnis
010 Girrate k Psi Punktin /s 90 Auseabe ais Scone Simltion aber 10: Sticende Flanke nach 1 Sekunde__ steiende Flanke nach 1 Sekunde 1.0,
011 Algemein: Komponenten benennung [
Spezifiation dberein (Spez. R_F_y, R_F-_yh / Komp.: K_F_y,
KF_yh)

Kv_Cist als Eingang sperifier aber nicht umgeseat

Aleemein: Sauberkeit Verkabelun. X

0.




[Testbericht | |
fiir | schwimmwinkelberechnung |
von Test-Person [Timo Puls. Lukas Malte Arndt I
[
i alle Tests (.5 Paramers )
eineane Gierrate € psi Punit s
ingane KV o /s
eingane Ko ov mis”
[usaane bera rad
Schithweite 0,015
Festrie
001 Berechnung und Ausgabe des Karosserie-Schimmwinkels ach [1], Formel 128 101 kein st da e sich nur um eine Uberschiift iehs Kommentar | kein Test daessich nur um eine
handeltt Uberschrift handeltt
o2, . o) 20) kein Test, da essich nur um Formeln handelt | K_a_cy = (K_beta_dot-+ K_psi_dot)* K v_cx Sehe Kommentar | kein Test, da essichnur um Formeln
E fetcy " (_beta_dot + K_psi_dot handelt
cy/K_v_cx - K_psi_dot
1-K_psi_dot (1-1°t)
003 Glrrate K_psi_Punkt 40 Rampe mitStigung 1 Simlation Gber 105 Nor
Auseabe seortft
004 Fahrzeuglingsgeschwindigkeit K_V_Cx 30, Einstllen als Konstante mit dem Wert 10| Simlation dber 105 Sehe Kommentar | Nur eine Konstante, wird indirkt iber
usoabe seartit
005 Querbeschleunigung K_a_cv 40  Einstelen als Konstante mit dem Wert 10| Smulation aber 105 Nor
Auseabe seortft
006 Schwimmunkel beta 50 Ausgabe dber Scope Simulation dber 105 Parabelformige Kunemit | Parabelformige Kurve mit 1.0
Hochpunit (Extrem) bei 1| Hochpunid (Extrem) bei 1
sekunde Sekunde
007 Allaemein: Komponenten benennune x io
008 Allzemein Sauberkeit Verkabeluns x o




|Testbericht \
| [ [scope
von Test-Person: [Timo Puls. Lukas Malte Arndt
[
ir alle Tests (z. B. P: te )
Eineane Gierrate K_Psi_Punkt rad/s
Eingang Ka o m/s?
Eineane Kacv m/s?
Eineane xcKomponente der Kr KF o N
Eineane vKomponente der kr KFov N
Eingang rad
105
Testialle
001 10 siehe Kommentar | kein Test, da es sich nur um eine
Ausgabe in Matlab Oberschrift handellt
002 | Gierrate K_Psi_Punkt 20| Sprung mit der Hohe 1 zum Zeitpunkt 1s. Simulation tber 10s siehe Kommentar | Nur eine Konstante, wird indirekt Uber
Ausgabe geprift
003 Langsbeschleunigung K_a_cx 30 Sprung mit der Hohe 2 zum Zeitpunkt 25 | Simulation Gber 105 siehe Kommentar | Nur eine Konstante, wird indirekt tber
Ausgabe geprift
004 | Querbeschleunigung K_: 40| Sprung mit der Hohe 3 zum Zeitpunkt 2 Simulation tber 10s siehe Kommentar | Nur eine Konstante, wird indirekt Uber
Ausgabe gepri
005 Fox 50 Sprung mit der Hohe 4 zum Zeitpunkt ds Simulation Gber 105 siehe Kommentar | Nur eine Konstante, wird indirekt Uber
Ausgabe geprift
006 KFoy 60| Sprung mit der Hohe 5 zum Zeitpunkt 5s. Simulation tber 10s siehe Kommentar | Nur eine Konstante, wird indirekt Uber

007 | Schwimmwinkel beta
008 | Log-Struktur ‘Auswertung”

009 | Allemein: Komoonenten benennune
010 Allzemein: Sauberkeit Verkabelung

70

80

Sprung mit der Hohe 6 zum Zeitpunkt 55

Darstellung auf dem Scope der Komponente

Simulation dber 10

Simulation ber 105

Darstellungen der Einzelwerte
der Konstanten auf dem Scope

siehe Kommentar

L0

i.o
i.0

Ausgabe gepriift

Nur eine Konstante, wird indirekt aber
Ausgabe georil

Daten werden auf den einzelnen Scopes
dargestellt




