
M
A

IN

Initialisierung

Abfrage der Kamerabilder

RGB -> Grayscale ->BW

Extrahierung der Objekte aus Tiefenbild

Transformierung Koordinatensystem (für Objekte)

Spurerkennung

Steuerung

Zerstörung sämtlicher Streams



Spurerkennung

MatLab-Code

 Speichern des Beginnes
 Zählen der Iterationen im Weißbereich (OnCounter)
 Speichern der aktuellen Position als Ende

 Bei Überschreiten einer minimalen Breite für ein Weißbereich 
Nullsetzen des OffCounters

 Bei Überschreitung des Suchbereiches mit anhaltenedem 
Weißbereich:
Autonome Fortsetzung des Suchbereiches bis Ende des 
Weißbereiches

Zeile

Spalte

Area-
Index

 Erster Durchlauf nach Weißbereich:
Speichern des Bereiches in eine Liste (Anfang, Ende, Zeile)

 Zählen der Iteratione ohne Weißbereich (OffCounter)

 Bei Überschreiten einer minimalen Breite für Nicht-
Weißbereich Nullsetzen des OnCounters

<=

 Ermittlung der durchschnittlichen Steigung
 Ermittlung des nächsten Mittelpunktes (geschätzt)
 Erzeugung eines Suchbereiches in Richtung der Steigung

 Erzeugung des Suchbereiches für nächstes Bild als Mittelwert 
der ersten drei Linienpunkte + Offset

 Ermittlung des Mittelpunktes
 Speichern der Informationen Anfang, Mittelpunkt, Ende in Liste

Image(y,x)==1 Image(y,x)==0

Weißbereich in Zeile 
gefunden

Mehr als 3 
Linienpunkte
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