
Anleitung zum Einlernen der Nullpunkte des Roboters 

  

 

 

 

 

 



Wiederholen für alle weiteren Achsen:  

J2 Brake (01000000)  →  Bewegen Sie das Gelenk mit zwei Händen in die 

     „-“-Richtung, bis der Endanschlag  erreicht ist 

J3 Brake (00100000)  →  Bewegen Sie das Gelenk mit zwei Händen in die 

     „+“-Richtung, bis der Endanschlag erreicht ist 

J5 Brake (00001000)  →  Bewegen Sie das Gelenk mit zwei Händen in die 

     „-“-Richtung, bis der  Endanschlag  erreicht ist 

J6 Brake (00000100)  →  Bewegen Sie das Gelenk mit zwei Händen so, dass die 

     beiden Pfeilspitzen aufeinander zeigen. 

Nächster Schritt: 

 

 

 


