
Testbericht Manöversteuerung

für Komponente/Modul/System:
von Test-Person: Lukas Malte Arndt, Timo Puls

Einstellungen für alle Tests (z. B. Parameter, Simulationsschrittweite,…)

Parameter Name Wert Einheit

Eingang Manoever_ID  1 / 2 / 3 [   ]

Eingang delta_F (Fahrerlenkwinkel) 10 Grad

Eingang StepTime 5 s

Eingang StepInit 0 Grad

Eingang StepValue 45 Grad

Eingang SineAmplitude 20 Grad

Eingang SineFreq 10 rad/s

Eingang K_v_Cx (Fahrzeugslängsgeschwindigkeit) 20 m/s

Ausgang Fahrerlenkwinkel rad

Ausgang Fahrzeuglängsgeschwindigkeit m/s

Simulationsdaten

Simulationsdauer 10s

Simulationsschrittweite 0,01s

Geladene Datei: Steuerung.m

Testfälle

Testfall-ID Testfall-Name Anforderungs-ID Vorbedingungen und Eingänge Aktionen Erwartetes Ergebnis Ergebnis Bewertung Kommentar

000 Startbedingung 000 Alle Komponenten innerhalb dieses Moduls wurden 

entweder i.O. im Komponententest geprüft oder die Fehler durch 

Nacharbeit der Gruppe behoben 

001 Manöver 1 durch Manoever_ID laden Parameter geladen aus Datei Manoeverauswahl.m geladen

Manöver_ID auf 1 gesetzt 

Delta_F = 10 

Starten der Simulation Einstellung des Parameters 

Fahrelenkwinel auf den Wert Delta_F 

in Rad = 0.1745

0,1745 i. O.

002 Manöver 2 durch Manoever_ID laden Parameter geladen aus Datei Manoeverauswahl.m geladen

Manöver_ID auf 2 gesetzt

StepInit = 0

StepTime = 5

Step Value = 45

Starten der Simulation Fahrerlenkwinkel als Sprung mit den 

eingestellten Parametern

--> Fahrerlenkwinkel wechselt nach 5 

Sekunden von 0 auf 0.7854

Sprung auf 0.7854 nah 5 

Sekunden

i. O.

003 Manöver 3 durch Manoever_ID laden Parameter geladen aus Datei Manoeverauswahl.m geladen

Manöver_ID auf 3 gesetzt 

SineAmp = 20 

SineFreq = 10

Starten der Simulation Fahrerlenkwinkel als Sinuskurve mit 

den eingestellen Parametern

Fahrerlenkwinkel max/min = ±0.349

max/min = ±0.349 i. O.

004 Test was bei Manöver 4 passiert

Eingeben von Manoever_ID 4

Parameter geladen aus Datei Manoeverauswahl.m geladen

Manöver_ID auf 4 gesetzt 

Starten der Simulation Konstanter Fahrerlenkwinkel 0 Sinus-Welle n. i. O. Laut Komponenten Spezifikation soll hier 

ein Konstanter Wert von 0 ausgegeben 

werden.

005 Übertragung der Längsgeschwindigkeit K_v_Cx eingestellt

Parameter geladen aus Datei Parameterdatei.m geladen

K_v_Cx = 20

Starten der Simulation Ausgang 2 

Fahrzeugslängsgeschwindigkeit = 

K_v_Cx = 20

20 i. O.

006 Allgemein: Modul benennung Korrekte Bennennung des Moduls i. O.

007 Allgemein: Modulbeschreibung Beschreibung was das Modul macht siehe Kommentar Kurz aber vorhanden

008 Allgemein: Vergleich Techn Systemspek zu Umsetzung Müssen gleich sein Siehe Reiter "Vergleich" i. O.



Aus der techn Systemspek In der Datei



Manöver 1 Fahrzeuglängsgesch

Manöver 2

Manöver 3

Manöver 4



Testbericht
für Komponente/Modul/System: Einspurmodell

von Test-Person: Lukas Malte Arndt, Timo Puls

Einstellungen für alle Tests (z. B. Parameter, Simulationsschrittweite,…)

Parameter Name Formel Wert Einheit

Fahrerlenkwinkel delta_F

          Konstante 10 rad

          Sprung 1 rad

          Sinusschwingung Amplitude 1 rad

Frequenz 1 rad/sec

Fahrzeuglängsgeschwindigkeit 20 m/s

Massenträgheitsmoment J_zz 3332 kg/m²

Radstand l 2,8 m

Schwerpunktabstand Vorderachse l_v 1,45 m

Masse m 1600 kg

Achsseitensteifigkeit vorne c_v 1,20E+05 N/rad

Achsseitensteifigkeit hinten c_h 2,50E+05 N/rad

Lenkwinkel hinten delta_h 0 Grad

Lenkübersetzung i_s  1/16

Simulationsdaten

Simulationsdauer 10s

Simulationsschrittweite 0,01s

Geladene Datei: Steuerung.m

Testfälle

Testfall-ID Testfall-Name Anforderungs-ID Vorbedingungen und Eingänge Aktionen Erwartetes Ergebnis Ergebnis Bewertung Kommentar

000 000 Alle Komponenten innerhalb dieses Moduls wurden 

entweder i.O. im Komponententest geprüft oder die Fehler durch 

Nacharbeit der Gruppe behoben 

001 Teste Ausgabe des Moduls mit allen Eingängen 

mit den Parametern aus der Datei Steuerung.m

Mit Manöver Lenksprung auf 1 nach 1s

Siehe Test-ID 000

Werte der Parameter aus Datei Steuerung.m geladen

Wert für Fahrerlenkwinkel mit Sprung auf 1 nach 1 sek belegt

Simulation über 10s Sprung der Werte im Scope bei 1 

Sekunde mit kurzem 

"Überschwingen" und dann wieder 

einpendeln

Siehe Reiter "Scope der 

Simulation"

i. O.

002 Teste Ausgabe des Moduls mit allen Eingängen 

mit den Parametern aus der Datei Steuerung.m

Mit Manöver Lenksprung Konstant auf 10 gesetzt per 

Konstante

Siehe Test-ID 000

Werte der Parameter aus Datei Steuerung.m geladen

Wert für Fahrerlenkwinkel mit Konstanter auf 10 belegt

Simulation über 10s Sofortiger Sprung der Werte im 

Scope mit kurzem "Überschwingen" 

und dann wieder einpendeln

Überschwingen und Endwerte 

müssen höher sein als Test ID 001

Siehe Reiter "Scope der 

Simulation"

i. O.

003 Teste Ausgabe des Moduls mit allen Eingängen 

mit den Parametern aus der Datei Steuerung.m

Mit Manöver Lenksprung per Sinusschwingung

Siehe Test-ID 000

Werte der Parameter aus Datei Steuerung.m geladen

Wert für Fahrerlenkwinkel mit Sinusschwingung belegt

Simulation über 10s Ausgang mit Sinusschwingung Siehe Reiter "Scope der 

Simulation"

i. O.

004 Vergleich mit Zustandsraum Simulation Gleicher Graph Siehe Reiter "Scope der 

Simulation"

n. i. O. Graphen unterscheiden sich.

005 Allgemein: Modul benennung Korrekte Bennennung des Moduls i. O.

006 Allgemein: Modulbeschreibung Beschreibung was das Modul macht siehe Kommentar Kurz aber vorhanden

007 Allgemein: Vergleich Techn Systemspek zu Umsetzung Müssen gleich sein Siehe Reiter "Vergleich" i. O.



Aus der techn Systemspek In der Umsetzung im Modultest



Sprung des Fahrerlenkwinkels auf 1 nach 1 sekunde

Eigener Versuch des Erstellens des Zustandsraums Modell von Herrn Prof Dr Göbel

Fahrerlenkwinkel per Konstante auf 10 gesetzt

Fahrerlenkwinkel mit Sinusschwingung



Testbericht
für Komponente/Modul/System: Auswertung

von Test-Person: Lukas Malte Arndt, Timo Puls

Einstellungen für alle Tests (z. B. Parameter, Simulationsschrittweite,…)

Parameter Name Wert Einheit

Eingang Gierrate K_Psi_Punkt 1 rad/s

Eingang Längsbeschleunigung K_a_cx 2 m/s²

Eingang Querbeschleunigung K_a_cy 3 m/s²

Eingang x-Komponente der Kräftesumme im Fahrzeugschwerpunkt K_F_cx 4 N

Eingang y-Komponente der Kräftesumme im Fahrzeugschwerpunkt K_F_cy 5 N

Eingang Schwimmwinkel beta 6 rad

Simulationsdaten

Simulationsdauer 10s

Simulationsschrittweite 0,01s

Geladene Datei: Steuerung.m

Testfälle

Testfall-ID Testfall-Name Anforderungs-ID Vorbedingungen und Eingänge Aktionen Erwartetes Ergebnis Ergebnis Bewertung Kommentar

000 000 Alle Komponenten innerhalb dieses Moduls wurden 

entweder i.O. im Komponententest geprüft oder die Fehler durch 

Nacharbeit der Gruppe behoben 

001 Gierrate K_Psi_Punkt Sprung mit der Höhe 1 zum Zeitpunkt 1s Simulation über 10s siehe Kommentar Nur eine Konstante, wird indirekt über 

Ausgabe geprüft

002 Längsbeschleunigung K_a_cx Sprung mit der Höhe 2 zum Zeitpunkt 2s Simulation über 10s siehe Kommentar Nur eine Konstante, wird indirekt über 

Ausgabe geprüft

003 Querbeschleunigung K_a_cy Sprung mit der Höhe 3 zum Zeitpunkt 2s Simulation über 10s siehe Kommentar Nur eine Konstante, wird indirekt über 

Ausgabe geprüft

004 x-Komponente der Kräftesumme im Fahrzeugschwerpunkt K_F_cx Sprung mit der Höhe 4 zum Zeitpunkt 4s Simulation über 10s siehe Kommentar Nur eine Konstante, wird indirekt über 

Ausgabe geprüft

005 y-Komponente der Kräftesumme im Fahrzeugschwerpunkt K_F_cy Sprung mit der Höhe 5 zum Zeitpunkt 5s Simulation über 10s siehe Kommentar Nur eine Konstante, wird indirekt über 

Ausgabe geprüft

006 Schwimmwinkel beta Sprung mit der Höhe 6 zum Zeitpunkt 5s Simulation über 10s siehe Kommentar Nur eine Konstante, wird indirekt über 

Ausgabe geprüft

007 Log-Struktur 'Auswertung' Darstellung auf dem Scope der Komponente Simulation über 10s Darstellungen der Einzelwerte 

der Konstanten auf dem Scope

Siehe Reiter "Scope" i. O. Daten werden auf den einzelnen Scopes 

dargestellt

008 Allgemein: Modul benennung Korrekte Bennennung des Moduls i. O.

009 Allgemein: Modulbeschreibung Beschreibung was das Modul macht siehe Kommentar Kurz aber vorhanden

010 Allgemein: Vergleich Techn Systemspek zu Umsetzung Müssen gleich sein Siehe Reiter "Vergleich" i. O.



Aus techn Systemspek In der Umsetzung




