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Module 

Steuereinheit 
Arduino 

Verteilereinheit 
Gatter 

Motor #1 

Motor #3 

Motor #2 H-Brücke #2 

H-Brücke #1 

H-Brücke #3 

Steuer Modul (1 -mal) 

Last Modul (n-mal)  

H-Brücke #n Motor #n 
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Logik-Gatter Schaltplan 

Abhängig von den Ausgängen des 
Mikro-Controllers, durch 
Verwendung von Gattern, auf 2𝑛 
Ausgänge erweiterbar. 
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H-Brücke 



• Einsatz eines Schrittmotors 

• Micro-Controller mit mehr Ausgängen 

• Elektronisches-Schloss 
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Verbesserungen 



Danke für Ihr Interesse. 


